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Le dispositif d'enfoncement de pieux et de 
soul^vement de fondation de la pr^sente invention 
comprend un attachement que Ton fixe ^ la fondation, 
un dispositif d'enfoncement de pieux permettant 
I'enfoncement d'un pieu par glissement au t^vers de 
Tattachement jusqu'd ce que le pieu trouve dans le sol 
un support suffisant pour permettre par la suite le 
soutdvement de la fondation, et un dispositif de levage 
qui remplace le dispositif d'enfoncement une fois que 
le pieu a trouv6 du solide et qui permet un d^placement 
relatif entre le pieu et I'attachement, provoquant 
ainsi (i.e. d cause du fait que le pieu ne peut plus 
descendre dans le sol) le souldvement de la fondation 
le long du pieu jusqu'd ce que la fondation atteigne un 
niveau d6sir6. Par la suite, I'attachement relive d la 
fondation est rendu solidaire du pieu, par exemple par 
soudure, ce qui maintient la fondation dans la position 
ddsirde, la fondation 6tant support6e par le pieu lui- 
mdme supports par le solide. 
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Le dispositif d * enfoncement de pieux et de 
soulevement de fondation de la presente invention 
comprend un attachement que l*on fixe a la fondation, 
un dispositif d*enfoncement de pieux permettant 
1 * enf oncement d*un pieu par glissement au travers de 
1 * attachement jusqu'i ce que le pieu trouve dans le 
sol un support suffisant pour permettre par la suite 
le soulevement de la fondation^ et un dispositif de 
levage qui remplace le dispositif d * enf oncement une 
fois que le pieu a trouve du solide et qui permet un 
d^placement relatif entre le pieu et 1 • attachement , 
provoquant ainsi (i.e. a cause du fait que le pieu ne 
peut plus descendre dans le sol) le soulevement de la 
fondation le long du pieu jusqu'a ce que la fondation 
atteigne un niveau dSsire. Par la suite, 
1 ' attachement reliee a la fondation est rendu 
solidaire du pieu, par exemple par soudure, ce qui 
maintient la fondation dans la position desiree, la 
fondation 6tant support^e par le pieu lui-m§me 
supporte par le solide. 
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PROCEDE ET 6QUIPEMENT DE LEVAGE DE PIEUX DE 
STABILISATION POUR FONDATIONS D'fiDIFICES 

CONTEXTE DE L' INVENTION 
5 1. DpmftAng tg<?hniq^^ 4^ 1 ' j.nvgnt j,9n 

La presente invention traite de la 
stedailisation d 'edifices et, plus particuligrement, 
d'un dispositif d'enf oncement de pieux et de levage 
de fondations d' edifices et a un proc4d4 qui s'y 

10 rattache- 

2, Description de la technique antirieure 

La majoritg des immeubles sont construits 
sur des fondations reposant sur un sol qui devient 
parfois instable. Ces fondations tendent d s'enf oncer 

15 et, la plupart du temps, de fagon inggale. Les 
planchers de ces immeubles deviennent alors inclines 
et les fondations risquent de fissurer laissant l*eau 
s'infiltrer. La fondation ainsi endommagee provoque 
des mouvements dans la charpente et une fissuration 

20 des murs de gypse. 

II est d4ji connu de remgdier i ce probldme 
en enfongant des pieux verticalement dans le sol de 
fagon adjacente aux fondations d* immeubles et, une 
fois que les pieux reposent sur un sol ferme, de 

25 soulever les fondations jusqu'i ce qu*elles soient i 
niveau et, par la suite, les pieux sont solidement 
fixes aux fondations, conservant ainsi les fondations 
et l*immeuble en position elevee (par rapport a la 
position d * enf oncement prealable) et a niveau. 

30 EXPQSfi DE L' INVENTION 

La presente invention a done pour but de 
mettre au point un nouveau dispositif permettant 
1 ' enf oncement de pieux et d * attachement des pieux aux 
fondations d * immeubles une fois ces derniers k 

35 niveau. 
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La presente invention a egalement pour but 
de mettre au point un nouveau procede de levage de 
fondations. 

Suivant la presente invention, on propose 
5 un dispositif de stabilisation de fondations, 
comprenant des moyens d * attachement congus pour etre 
£ix6s d la fondation, un dispositif d ' enfonceraent de 
pieux congu pour enfoncer un pieu dans le sol, un 
dispositif de levage de fondation different dudit 

10 dispositif d 'enfoncement, et des moyens 
d' immobilisation pour fixer le pieu par rapport a la 
fondation une fois cette derniere elevee a une 
position desiree, dans lequel le dispositif 
d'enfoncement est utilisS pour enfoncer le pieu 

15 jusqu'S ce qu'il ait un support suffisant pour 
permettre le soulevement subsequent de la fondation, 
ledit dispositif de levage etant congu pour remplacer 
ledit dispositif d'enf oncement une fois le pieu 
enfonce suffisamment et pour deplacer les moyens 

20 d ' attachement vers le haut par rapport au pieu, 
soulevant ainsi la fondation jusqu'll ladite position 
desiree, lesdits moyens d' immobilisation Stant congus 
pour fixer le pieu auxdits moyens d * attachement 
lorsque la fondation est dans ladite position dgsiree 

25 de fagon a maintenir la fondation dans cette 
position. 

Egalement suivant la presente invention, on 
propose un kit de stabilisation de fondations, 
comprenant des moyens d ' attachement congus pour etre 

30 fixgs a la fondation, un dispositif d ' enf oncement de 
pieux congu pour enfoncer un pieu dans le sol, un 
dispositif de levage de fondation different dudit 
dispositif d ' enf oncement , et des moyens 
d* immobilisation pour fixer le pieu par rapport a la 

35 fondation une fois cette derniere elevee a une 
position desiree, dans lequel le dispositif 
d* enf oncement est utilise pour enfoncer le pieu 
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jusqu'a ce qu'il ait un support suffisant pour 
permettre le soulevement subsequent de la fondation, 
ledit dispositif de levage etant congu pour remplacer 
ledit dispositif d ' enfoncement une fois le pieu 
5 enfonc6 suf fisamment et pour deplacer les nioyens 
d * attachement vers le haut par rapport au pieu, 
soulevant ainsi la fondation jusqu'i ladite position 
dSsir^e, lesdits moyens d' immobilisation 6tant congus 
pour fixer le pieu auxdits moyens d ' attachement 
10 lorsque la fondation est dans ladite position desiree 
de fagon maintenir la fondation dans cette 

position. 

De plus, suivant la prSsente invention, on 
propose une mSthode de stabilisation de fondations, 

15 comprenant les Stapes suivantes: fixer des moyens 
d ' attachement S la fondation, enf oncer un pieu dans 
le sol a I'aide d*un dispositif d'enf oncement jusqu'a 
ce que le pieu trouve un support suffisant, lever la 
fondation en deplagant vers le haut les moyens 

20 d ' attachement le long du pieu jusqu'a ce que la 
fondation soit dans une position dSsirSe, et fixer le 
pieu par rapport a la fondation de fagon II maintenir 
cette derniere dans ladite position desiree. 
DESCRIPTION SQMMAIRB DES DESSINS 

25 Une realisation prgf4r4e de la prSsente 

invention sera maintenant d^crite en r6f6rence aux 

dessins annexes dans lesquels: 

la figure 1 est une perspective schematique 

d*un dispositif d ' enf oncement de pieux et de levage 
30 de fondations suivant la presente invention, montrant 

une premiere etape d * enf oncement d'un pieu suivant 

une methode egalement de la presente invention; 

la figure 2 est une perspective schematique 

du dispositif d'enf oncement de pieux et de levage de 
35 fondations de la presente invention, montrant une 

deuxieme etape de soulevement de la fondation; 
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la figure 3 est une perspective schematique 
d'une troisieme etape d' inunobilisation de la 
fondation au pieu une fois la fondation 6levee au 
niveau desire; 

5 la figure 4 est une perspective d ' une 

partie du dispositif d'enf oncement de pieux de la 
prgsente invention; 

la figure 5 est une vue en SlSvation du 
dispositif d ' enf oncement de pieux de la prSsente 
10 invention; 

la figure € est un profil gauche du 
dispositif de la figure 5; 

la figure 7 est une vue en plan du 
dispositif de la figure 5; 
15 la figure 8 est une vue en section prise 

suivant la ligne 8-8 de la figure 7 et montrant le 
dispositif de serrage du dispositif d * enf oncement en 
position degagee par rapport au pieu; 

la figure 9 est une vue en section 
20 similaire a la figure 8 mais montrant le dispositif 
de levage en position de serrage par rapport au pieu; 
et 

la figure 10 est une vue en section 
similaire a la figure 8 mais montrant plus clairement 
25 la position de degagement du dispositif de levage par 
rapport au pieu. 

MANlfeRES DE RfiALISER L' INVENTION 

Dans la presente invention, on utilise 
generalement des tubes ou pieux que 1 ' on enf once dans 

30 le sol jusqu'a ce qu'ils atteignent le roc ou jusqu*a 
ce que le frottement entre les tubes et le sol soit 
suffisant pour supporter le poids de la fondation a 
stabiliser. Ensuite, la fondation est soulevee pour 
atteindre le niveau desiree et elle est ensuite fixSe 

35 a ces pieux qui la supporte. 

Pour realiser ces travaux, on utilise 
quatre composantes principales: un attachement a la 
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fondation, un enfonceur de pieux, des cylindres de 
traction et un cylindre de levage pour le soulevement 
de la fondation. L * attachement est une structure 
raetallique entourant le pieu lui-mSme mfitallique. 
5 L' enfonceur est une palre de mfichoires qui se 
referment par auto-serrage autour du tube pour 
I'agripper lors de 1 'operation d ' enf oncement . 

Le dispositif d ' enf oncement de pleux et de 
levage et de soutenement de fondations de la prSsente 

10 invention prend la forme d*un kit incluant un 
attachement 10, un dispositif d' enf oncement de pieux 
12, plusieurs pieux tel que le pieu 14, et un 
dispositif de levage 16 de fondation F. 

Avec rdfSrence H la figure 1, dans la 

15 premiere etape du procSdS, on fixe 1 * attachement 10 ^ 
la fondation F a I'aide de boulons 18 et 6crous 19 
qui traversent la fondation F- On glisse alors le 
pieu tubulaire 14 a travers le dispositif 
d' enf oncement 12 (soit entre ses michoires qui seront 

20 d^crites en detail plus bas) et egalement a travers 
une ouverture 20 mgnagSe entre 1 ' attachement 10 et la 
fondation F. On relie le dispositif d* enf oncement 12 
I 1 ' attachement 10 a I'aide de deux cylindres 
hydrauliques 22 qui sont attaches au dispositif 

25 d * enf oncement 12 Sl leurs extr^mites superieures et k 
1 * attachement 10 a leurs extr6mites inf^rieures. 

Le dispositif d* enf oncement 12 fonctionne 
de la fagon suivante. Lorsque les cylindres de 
traction 22 se retractent, le dispositif 

30 d' enf oncement 12 descend le long du pieu 14 et une 
mfichoire mobile du dispositif d ' enf oncement 12 
s'accroche par friction a la surface exterieure du 
pieu 14. L' angle forme par la surface de contact de 
la machoire mobile avec le bati et I'axe du pieu 14 

35 provoque un serrage entre les deux machoires du 
dispositif d* enf oncement 12. Des lors, le pieu 14 
commence iL s ' enf oncer dans le sol . Quand les 
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cylindres de traction 22 se sont completeiuent 
rStractSs, on renverse leur raouvement, c'est-a-dire 
les cylindres de traction 22 se deploient, relevant 
ainsi le dispositif d * enf oncement 12 le long du pieu 
5 14 et puisque le pieu 14 ne supporte pas encore la 
fondation F (celle-ci n'ayant pas encore ete lev^e 
puisque nous sommes au stade d*en£oncement du 
pieu 14) les machoires du dispositif d * enf oncement 12 
peuvent relacher le pieu 14 pour remonter le 

10 dispositif d ' enf oncement 12 (par allongement des 
cylindres de traction 22) le long du pieu 14. Le 
cycle peut done recommencer jusqu'a ce que le pieu 14 
atteigne le solide, c*est-a*-dire du roc ou une 
substance assez solide pour supporter la fondation F 

15 lorsqu'elle sera soulevSe dans une €tape subsSquente. 
Une fois que le solide a 6te atteint par le pieu 14, 
on coupe le pieu 14 au-dessus de 1 ' attachement 10 
tout en conservant un surplus de pieu au-dessus de la 
partie superieure de 1 ' attachement 10 pour permettre 

20 de soulever la fondation F dans l*etape qui suit afin 
que, a la fin du proc4d4, l'extr§mit6 superieure du 
pieu 14 se prolonge prSf^rablement le long de la 
pleine hauteur de 1 ' attachement 10. Dans ce cas, le 
surplus que I'on conserve lors de la coupe du pieu 14 

25 apres son enf oncement dolt au moins etre egal a la 
hauteur qu'il faudra par la suite soulever la 
fondation F pour la mettre a niveau. On note que le 
dispositif d 'enf oncement 12 inclut une poignee de 
relachement 24 qui permet d' assurer que les machoires 

30 du dispositif d'enfoncement 12 demeurent ecartees 
lorsqu'on retirera le dispositif d'enfoncement 12 de 
la section du pieu 14 que I'on vient d'enlever. 

Se referant maintenant a la figure 2, ou le 
dispositif d'enfoncement 12 et la partie coupee du 

35 pieu 14 ont ete enleves, on appose le dispositif de 
levage 16 sur le dessus du pieu 14. Le dispositif de 
levage 16 est relie a 1 ' attachement 10 par des 
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chaxnes 26 qui, sous 1' extension du piston d'un 
cylindre de levage 28, transferent un effort a 
1 * attachement 10 et, puisque le pieu 14 ne peut pas 
s'enf oncer davantage dans le sol, cette extension du 
5 cylindre de levage 28 provoque par 1 ' intermgdiaire 
des chaines 26 le soulSvement de la fondation. 
fividemment, la course du cylindre de levage 28 doit 
permettre en une seule extension de ce dernier le 
relevement total desire de la fondation F; en 
10 d'autres termes, le cylindre de levage 28 ne peut 
etre retracte puis etendu de nouveau pour obtenir un 
reldvement additionnel de la fondation F a moins 
qu'un support temporaire pour la fondation F soit 
install^. 

15 Une fois la fondation F au niveau d^sirS, 

soit par une extension appropriee du cylindre de 
levage 28 dans l*etape de la figure 2, le pieu 14 est 
immobilise a la fondation F en le soudant a 
1 ' attachement 10, par exemple aux endroits de soudure 

20 30 illustres dans la figure 3. Une fois le pieu 14 
complgtement fix6 IL 1 * attachement 10, le dispositif 
de levage 16 peut §tre enleve, et le pieu 14 peut 
alors etre coup6 juste au-dessus de 1 ' attachement , 
soit dans la position finale du pieu 14 illustr^e 

25 dans la figure 3. Enfin, du beton sera introduit dans 
le pieu 14 pour prolonger la vie de 1 ' installation. 

Les figures 4 ^ 10 montrent differents 
details et positions du dispositif d'enfoncement 12 
du pieu 14. Dans la figure 4, on montre le dispositif 

30 d*enfoncement 12 sans ses cylindres de traction 22. A 
ce niveau, le dispositif d'enfoncement 12 comprend un 
dispositif de serrage 32 incluant deux plaques 
externes paralleles 34 et 36 relives par deux plaques 
internes 38 et 40. La plaque interne 38 manage des 

35 dents 42 et constitue ainsi la machoire fixe du 
dispositif d'enfoncement 12. Quant a la plaque 
interne 40, elle est montee a angle (voir par exemple 
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la figure 8) entre les plaques externes 34 et 36, 
Pres de la machoire mobile 46, les plaques 
exterieures 34 et 36 incluent chacune sur leur 
surface int^rieure un coussinet 48, et les coussinets 
5 48 regoivent un arbre 50 qui lui, a I'exterieur de la 
plaque exterieure 34, est connecte a la poignee 24 
qui peut se deplacer § pivot entre deux butSes 54 
faisant saillie sur l*ext6rieur de la plaque 
exterieure 34. L' arbre 50 est muni d'une came 56 de 
10 blocage. 

La plaque interieure 40 menage une 
ouverture 57. La mSchoire mobile 46 inclut une 
membrure en forme de U 58 qui se prolonge au travers 
1' ouverture 57 de la plaque interieure 40. L' arbre 50 

15 traverse la membrure en U 58. La machoire mobile 46 
est montfie & la plaque interieure 40 par la voie de 
tiges 60 qui traversent des trous oblongs 62 menages 
dans la plaque interieure 40 et qui sent 
interconnectes par des barres transversales 44. Cette 

20 configuration permet a la machoire mobile 46 de se 
dgplacer a glissement le long de la plaque interieure 
40 grace t ses tiges 60 qui peuvent se deplacer 
suivant une longueur prescrite le long des trous 
oblongs 62. A cause de 1' angle de la plaque 

25 interieure 40 et de la forme triangulaire (en 
section, e.g. voir la figure 8) de la machoire mobile 
46, le mouvement de cette derniere par rapport a la 
plaque interieure 40 cause le rapprochement ou 
I'Scartement de la machoire mobile 46 et de ses dents 

30 64 par rapport au pieu tubulaire 14. 

Lorsque la poignee ou le levier 24 est en 
position basse, 1' arbre 50 est positionnS de sorte 
que sa came 56 est dans sa position montr^e a la 
f igure 9 , soit dans une pos it ion ou la came 5 6 

35 n' interfere pas avec la membrure en U 58 de la 
machoire mobile 46 et permet done a cette derniere de 
se deplacer suivant un certain jeu par rapport a la 
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plaque interieur 40, c*est-a-dire jusqu*a ce que 
I'arbre 50 contacte la partie superieure ou la partie 
Inferleure de la membrure en U 58. L*arbre 50 et la 
membrure en U 58 sont dimensionnes pour permettre a 
5 la machoire mobile 46 de se dgplacer le long de la 
plaque intSrieure 40 entre une position ou les dents 
64 de la machoire mobile 46 peuvent agripper de fa^on 
solide les parois du pieu 14 et une position ou les 
dents 64 sont espacees du pieu 14 pour permettre au 

10 dispositif d'enfonceraent 12 d'etre retire du pieu 14. 

Cette position de degagement du pieu par 
rapport aux machoires 38 et 46 peut etre assuree en 
pivotant vers le haut I'arbre 50 de fagon a deplacer 
la came 56 vers le bas, tel qu'illustre aux figures 8 

15 et 10 et tel que cela apparait plus clairement dans 
la figure 10; il existe dans cette position un espace 
suffisant entre le pieu 14 et les mSchoires 38 et 46 
pour en permettre le degagement. 

On note que les plaq[ues ext^rieures 34 et 

20 36 mSnagent des ouvertures 66 pour permettre 
1 ■ attachement des cylindres de retraction 22 au 
dispositif de serrage 32 du dispositif d ' enf oncement 
12. 

II est facilement comprehensible que, 
25 lorsque les cylindres de traction 22 sont deplaces 
vers une position retractee, la machoire mobile ou 
flottante 46 (eviderament lorsque le levier 24 est en 
position rabaissee) s' engage par friction au pieu 14 
et se deplace graduellement vers le haut par rapport 
30 a la plaque intSrieure 40 de fagon k devenir coinage 
entre la plaque interieure 40 et le pieu 14 « et sous 
Inaction des dents 42 et 64 des machoires fixe et 
mobile 38 et 46, respectivement, le pieu 14 est 
emprisonne dans le dispositif de serrage 32 du 
35 dispositif d* enf oncement 12 et lorsque ce dernier est 
davantage forci vers le bas par les cylindres de 
retraction 22, il entraine avec lui le pieu 14 
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causant ainsi 1 ' enfoncement de ce dernier dans le 
sol, suivant I'etape illustree dans la figure !• 

Lorsque les cylindres de traction 22 sont 
etires vers le haut, le dispositif de serrage 32 tend 
5 k SB deplacer vers le haut et, grace au fait que la 
machoire mobile 46 est flottante a I'interieur de 
I'ouverture 57 mSnagee dans la plaque interieure 40, 
la machoire mobile 46 se deplace vers le bas par 
rapport a la plaque interieure 40, se degageant ainsi 

10 du pieu 14 et permettant au boitier 32 d'etre eleve 
par les cylindres de traction 22 sans entraxner le 
pieu 14 vers le haut. Tel que mentionne prec§demment, 
le cycle de retraction et d'^tirement des cylindres 
22 peut ainsi etre repute jusqu'a 1 *enfoncement 

15 complet du pieu 14 dans le sol • Encore une f ois , 
cette etape sera suivi par 1 'utilisation du 
dispositif de levage 16 pour elever la fondation F a 
un niveau desire avant que le pieu 14 ne soit fixe, 
par exemple par soudure, a 1 ' attachement 10 et done a 

20 la fondation F (figure 3). fividemment, 1 ' attachement 
10 pour etre fixe au pieu 14 par des moyens autres 
que la soudure, soit par exemple par un arrangement 
de boulons et ecrous traversant horizontalement 
1 ' attachement 10 et le pieu 14 de fagon parallele a 

25 la fondation adjacente, ou par des vis ou des tiges 
solides se prolongeant au travers de 1 ' attacheraent 10 
et du pieu 14. 



-10- 



CA 02235890 199S-D4-24 



Les realisations de I 'invention, au sujet 
desquelles un droit exclusif de propriety ou de 
privilege est revendique, sont dSfinies comme il 
suit: 

5 

1 . Un dispositif de stabilisation de f ondations , 
comprenant des moyens d ' attachement congus pour etre 
fixes a la fondation, un dispositif d'enf oncement de 

10 pieux congu pour enf oncer un pieu dans le sol, un 
dispositif de levage de fondation different dudit 
dispositif d* enf oncement, et des moyens 
d* immobilisation pour fixer le pieu par rapport H la 
fondation une fois cette derniSre 6lev6e Sl une 

15 position desir§e, dans lequel le dispositif 
d ' enf oncement est utilisS pour enf oncer le pieu 
jusqu'a ce qu*il ait un support suffisant pour 
permettre le soul^vement subsequent de la fondation, 
ledit dispositif de levage etant congu pour remplacer 

20 ledit dispositif d ' enf oncement une fois le pieu 
enfoncg suf f iscumoent et pour deplacer les moyens 
d ' attachement vers le haut par rapport au pieu, 
soulevemt ainsi la fondation jusqu'il ladite position 
dSsirSe, lesdits moyens d' immobilisation 4tant congus 

25 pour fixer le pieu auxdits moyens d * attachement 
lorsque la fondation est dans ladite position desiree 
de fagon a maintenir la fondation dans cette 
position. 

30 2. Un kit de stabilisation de f ondations, 
comprenant des moyens d* attachement congus pour §tre 
fixes a la fondation, un dispositif d ' enf oncement de 
pieux congu pour enf oncer un pieu dans le sol, un 
dispositif de levage de fondation different dudit 

35 dispositif d • enf oncement , et des moyens 
d' immobilisation pour fixer le pieu par rapport a la 
fondation une fois cette derniere elevee a une 
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position desiree^ dans lequel le dispositif 
d ' enf onceraent est utilise pour enf oncer le pieu 
jusqu'a ce qu'il ait un support suffisant pour 
permettre le soulevement subsequent de la fondation, 
5 ledit dispositif de levage Stant congu pour remplacer 
ledit dispositif d * enf oncement une fois le pieu 
enfonc6 suf f isamment et pour deplacer les moyens 
d ' attachement vers le haut par rapport au pieu, 
soulevant ainsi la fondation jusqu'a ladite position 
10 desiree, lesdits moyens d* immobilisation etant congus 
pour fixer le pieu auxdits moyens d ' attachement 
lorsque la fondation est dans ladite position desiree 
de fagon k maintenir la fondation dans cette 
position. 

IS 

3. Une methode de stabilisation de fondations, 
comprenant les etapes suivantes: fixer des moyens 
d ' attachement a la fondation, enf oncer un pieu dans 
le sol a I'aide d'un dispositif d'enfoncement jusqu'd 

20 ce que le pieu trouve un support suffisant, lever la 
fondation en deplagant vers le haut les moyens 
d' attachement le long du pieu jusqu'a ce que la 
fondation soit dans une position desiree, et fixer le 
pieu par rapport Sl la fondation de fagon i maintenir 

25 cette derniSre dans ladite position desir§e. 

4. Le dispositif de la revendication 1, dans lequel 
ledit dispositif de levage comprend un cylindre 
reposant sur une extr Smite super ieure du pieu et 

30 ayant un piston capeU^le de s*etirer vers le haut, 

ledit piston 4tant attache auxdits moyens 

d' attachement de fagon a ce qu'il tire sur ces 
derniers et souleve ainsi la fondation. 

35 5- Le kit de la revendication 2, dans lequel ledit 
dispositif de levage comprend un cylindre reposant 
sur une extreraite superieure du pieu et ayant un 
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piston capable de s'6tirer vers le haut, ledit piston 
etant attache auxdits moyens d ' attachement de fagon a 
ce qu'il tire sur ces derniers et souleve ainsi la 
fondation. 

5 

6* La methode de la revendication 3, dans laquelle 
la fondation est levee a I'aide d'un cylindre 
reposant sur une extremite superieure du pieu et 
ayant un piston capable de s'etirer vers le haut, 
10 ledit piston etant attache auxdits moyens 
d ' attachement de fagon a ce qu'il tire sur ces 
derniers et souleve ainsi la fondation. 

7. Le dispositif de la revendication 4, dans lequel 
15 ledit piston est relie aux moyens d ' attachement par 

des chaines. 

8. Le kit de la revendication 5, dans lequel ledit 
piston est relie aux moyens d ' attachement par des 

20 chaines . 

9. La mSthode de la revendication 6, dans laquelle 
ledit piston est relie aux moyens d * attachement par 
des chaines. 

25 

10. Le dispositif de la revendication 1, dans lequel 
ledit dispositif d ' enf oncement comprend des moyens 
d ' agrippement du pieu qui incluent au moins une 
machoire mobile guidee a angle par glissement par 

30 translation de fagon a pouvoir prendre des positions 
de serrement et de degagement par rapport au pieu, et 
des moyens de dSplacement pour dgplacer lesdits 
moyens d'agrippement par rapport auxdits moyens 
d' attachement. 

35 

11- Le kit de la revendication 2, dans lequel ledit 
dispositif d ' enf oncement comprend des moyens 
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d'agrippement du pieu qui incluent au moins une 
machoire mobile guidee a angle par glissement par 
translation de fagon a pouvoir prendre des positions 
de serrement et de d^gagement par rapport au pieu, et 
5 des moyens de deplacement pour dSplacer lesdits 
moyens d'agrippement par rapport auxdits moyens 
d ' attachement . 

12. La methode de la revendication 3, dans laquelle 
10 ledit dispositif d'enfoncement comprend des moyens 

d' agrippement du pieu qui incluent au moins une 
machoire mobile guidee a angle par glissement par 
translation de fagon a pouvoir prendre des positions 
de serrement et de degagement par rapport au pieu, et 
15 des moyens de deplacement pour deplacer lesdits 
moyens d ' agrippement par rapport auxdits moyens 
d ' attachement . 

13. Le dispositif de la revendication 1, dans lequel 
20 lesdits moyens d* immobilisation comprennent des 

soudures reliant le pieu auxdits moyens 
d ' attachement • 

14. Le kit de la revendication 2, dans lequel 
25 lesdits moyens d' immobilisation comprennent des 

soudures reliant le pieu auxdits moyens 
d ' attachement . 

15. La methode de la revendication 3, dans laquelle 
30 le pieu est fixe par rapport a la fondation par des 

soudures reliant le pieu auxdits moyens 
d ' attachement . 

16. Le dispositif de la revendication 10, dans 
35 lequel lesdits moyens de deplacement comprennent des 

cylindres attaches auxdits moyens d* agrippement et 
auxdits moyens d * attachement . 
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17- Le kit de la revendication 11, dans lequel 

lesdits raoyens de deplaceraent comprennent des 

cylindres attaches auxdits moyens d'agrippement et 
5 auxdits moyens d ' attachement . 

18. La mgthode de la revendication 12, dans laquelle 

lesdits moyens de deplacement comprennent des 

cylindres attaches auxdits moyens d'agrippement et 
10 auxdits moyens d ' attachement . 
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